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(57) Abstract: Disclosed is a method for classifying an object by means of a stereo camera, according to which said stereo camera 
generates a first and a second image (23, 25) with the aid of a first and a second video sensor (10, 12). The first and the second 
image (23, 25) are compared to each other in predefined areas around corresponding image coordinates (24, 26) in order to classify 
the object, said image coordinates (24, 26) being provided for at least one model, at least one position, and at least one distance in 



relation to the stereo camera. 
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VerofTentlicht: 

— mit intemationalem Recherchenbericht 



Zur Erkliirung der Zweibuchstaben- Codes und der anderen Ab- 
kiirzungen wird auf die Erklarungen {"Guidance Notes on Co- 
des and Abbreviations") am Anfang jeder regularen Ausgabe der 
PCT-Gazette verwiesen. 



(57) Zusammenfassung: Es wird ein Verfahren zur Klassifizierung eines Objekts mit einer Stereokamera vorgeschlagen, wobei die 
Stereokamera mittels eines ersten und eines zweiten Videosensors (10, 12) jeweils ein erstes und ein zweites Bild (23, 25) erzeugt. 
Das erste und das zweite Bild (23, 25) werden in vorgebbaren Bereichen urn korrespondierende Bildkoordinaten (24, 26) miteinander 
zur Klassifizierung des Objekts verglichen, wobei die Bildkoordinaten (24, 26) fur wenigstens ein Modell, fiir wenigstens eine Lage 
und fur wenigstens einen Abstand in Bezug zur Stereokamera vorhanden sind. 



